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Dostepne dane dla wybranego obszaru

Polski Kongres Drogowy

* Dane z sygnalizacji

e Srednia dugo$é Liczba cykli w Wzbudzenie grupy
Czestotliwosé Sk ks Kl dzini oszei dzini
wzbudzania przejéciafF——> : Cykiu godzinie piesze] w godzinie
dla pieszych pieszych
120s 29 29

* Dane z sygnalizacji + dane z péetli indukcyjnych

PredkoS¢ pojazdow
tylko podczas Swiatta
zielonego 43.1.1030
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Odstepy czasowe
pomiedzy pojazdami
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Dystrybuanta predkosci
w ruchu swobodnym
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Wybor narzedzi
* Symulacja ruchu drogowego w skali mikroskopowej — PTV Vissim

* Analiza szacunkowego zuzycia energii, paliwa oraz emisji
substancji szkodliwych — modut obliczeniowy do symulacji
mikroskopowej (autorska adaptacja modelu Leung et al.)

* Analiza bezpieczenstwa — wykorzystanie zastepczych miar
bezpieczenstwa na podstawie trajektorii pojazdow
wygenerowanych w symulacji mikroskopowej (Surrogate Safety
Assessment Model)
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Kalibracja modelu w skali mikroskopowej

* Poréwnanie wynikow -
zaleznie od przyjetego T —
modelu jazdy za liderem:

* Wiedemann 74 — model do
ruchu miejskiego
(domysSlIne parametry)

* Wiedemann 99 — model do

drog szybkiego ruchu
W (rozklad odstepow

Rl  pOMiedzy pojazdami i

Dragowsgs domysSine parametry)
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Polski Kongres Drogowy

Dystrybuanty - predkosci na wylotach skrzyzowania Poréwnanie Z-score
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il \\alidacja modelu w skali mikroskopowe;
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b4 Modut obliczania zuzycia energii, paliwa,

emisji substancji szkodliwych
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if (veh type == 100 || veh type == 101 || veh _type == 102)
:
3 :

if (acceleration < 0)

f

1
*double value = 0.0;
return 1;

ble Zd = 0.000000236 * speed * speed * weight;

ible Zr = 0.0000372 * speed * weight + 0.0000000309 * speed * speed * weight;

hle Ze = 0.000278 * acceleration * weight * speed + 0.000278 * 9.8 * sin(slope) * weight * speed;
le Za = ©0.0000129 * 0.66 * speed * speed * speed;

ible Zt = (Zd + Zr + Ze + Za);

if (Zt < 9)

:
1
*double value = 0.0;
XIv return 1;
Miedzynarodowa 1
Konferencja 2

T *double value = 1 * 7t / 3600;
Ruchu return 1;
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b=t Analiza trajektorii pojazdéw
Surrogate Safety Assessment Model
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il |nterpretacja wynikow

‘ Rozkfad typow konfliktow MaxDeltaV [km/h]
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WhniosKki

* Wieksze straty czasu = wi€ksza emisja substancji szkodliwych

« Zwi€ekszenie bezpieczenstwa w zakresie potencjalnych zdarzen drogowych
moze odbywac sie kosztem zwiekszenia emisji substancji szkodliwych

* Rdzne modele jazdy za liderem zastosowane w analizie skutkujg roznymi
wynikami w zakresie bezpieczenstwa i ekologii, pomimo zapewnienia
zblizonych do rzeczywistoSci warunkéw ruchu

* Zidentyfikowano zasadnoSC prowadzenia dalszych badan nad zachowaniami
kierowcow w Polsce w celu wtaSciwego doboru parametrow
mikrosymulacyjnych oraz ujednolicenia metody kalibracji i walidacji

* Konieczne opracowanie metody/kryteriow okreslajgcych koszty emis;ji
substancji szkodliwych, strat czasu, zuzycia energii i paliwa oraz konfliktow w
celu umozliwienia wyboru optymalnego rozwigzania



