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1. Wstep

Naktady na utrzymanie drég

Dopuszczalna masa i nhacisk na os pojazdow
Koszty transportu drogowego

Pojazdy przecigzone

Systemy wazenia pojazdow

Systemy statyczne — doktadne, ale niewydajne
Wazone przypadkowe pojazdy



Systemy wazenia w ruchu

Duza doktadnosc¢ przy bardzo matej predkosci
— btad wazenia ponizej 0.1%

Przy duzych predkosciach
- catkowita masa — btad wazenia do 10%
- nacisk na os — btagd wazenia do 15%

Weryfikacja pomiarow (algorytm Mosesa,
rozwigzanie Tichonowa)



Klasy doktadnosci wazenia pojazdow wedtug raportu COST 323

A(5) B+(7) B(10) C(15)
Masa catkowita 5 7 10 15
Os pojedyncza 7 10 13 18
Grupa osi 8 11 15 20




Polska — dziatania zwigzane z ochrona drog
przed pojazdami przecigzonymi

IBDiM - opracowanie metody dynamicznego
pomiaru masy pojazdow i naciskow na os

Duza doktadnos¢ pomiaréow
Prace badawcze
Wdrozenie systemu



2. Stacja pomiarowa do wazenia
pojazdow w ruchu

System petli indukcyjnych i czujnikow
kwarcowych

Bramownica kratowa
Kamera monitorujgca pas ruchu

Kamera pomiarowa wyposazona w zréodto
podczerwieni



Laserowy detektor pojazdow
ponadgabarytowych

Terminal obliczeniowy— komputer, sterownik,
transformator

Antena
Zasilanie



Pozycja studzienek oraz szafy sterowania jest uzalezniona od doprowad zenia kabla zas ilania gtéwnego.

Szafa sterownika na fundamencie Pobocze drogi Kamera pogladowa  Antena CDMA

UWAGA: Gtowny kabel doprowadzony do s zafki zasilania gtownego nie moze sie krzyzowac z kablami czujnikow i petli indukcyjnych.
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Pojazd rejestrowany i klasyfikowany na
podstawie petli indukcyjnych

Klasa pojazdu weryfikowana na podstawie
analizy zdjecia

Pomiary naciskdw osi na podstawie petli
indukcyjnych

Identyfikacja danych o pojezdzie na
podstawie zdjecia



Uzyskiwane dane:

Nacisk na os lub o$ wielokrotng
Liczba osi i odlegtos¢ miedzy nimi
Masa catkowita pojazdu

Diugosc pojazdu

Predkosc pojazdu

Klasa pojazdu

Producent, marka i kolor pojazdu
Numer rejestracyjny pojazdu



Pas ruchu i kierunek jazdy
Data i czas pomiaru

Oznaczenie lokalizacji punktu pomiarowego
ktory dokonat rejestracji pojazdu

Numer identyfikacyjny punktu pomiarowego
Zdjecie przodu pojazdu
Zdjecie pogladowe z boku pojazdu



Natezenie ruchu w zalezno$d od czasu i typu pojazdu (dla klasyfikacji AVC) Pes
Bydgoszez, ul. Armii Krajowej, kierunek Do Centrum - 2014-0 7 ‘ ienystice
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Natezenie ruchu w zaleznosd od czasu i typu pojazdu (dla klasyfikacji AVC)

Eydgeszez, ul. Armii Kraj cierunek Do Centrum - od 2014-02-17 de 2014-02-23
Typ statystyk:
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Srednie predkosd pojazdéw w zaleznosd od czasu i typu pojazdu

Bydgoszez, ul. Armil Krajoy erunek Do Centrum
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3. Przyktadowe wyniki pomiarow wazenia

pojazdow w ruchu

Liczba przecigzonych pojazdow ciezarowych zidentyfikowanych przez
stacje pomiarowa przy ul. Putkowej w Warszawie

Liczba pojazddéw
ciezarowych

Jeden dzien

Jeden tydzien

Jeden miesigc

o dopuszczalnej masie
catkowitej do 40 ton

754

5123

20453

przekraczajgcych
dopuszczalng mase
catkowita 40 ton

236

1184

4257

przekraczajacych
dopuszczalny nacisk
osi 11,5 tony

167

636

2352




aliza statystyczna
zne rozktady statystyczne

yjazdy ciezkie (powyzej 3.5 t)




 Rozktady statystyczne masy catkowitej
najczesciej niesymetryczne i moga byc
aproksymowane m.in. rownaniem gamma,
logonormalnym lub Rayleigha
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 Rozktady statystyczne pomiaréw naciskow na
0S S3 hajczesciej symetryczne i moga byc¢
aproksymowane na przyktad rownaniem
Gaussa
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Doktadnosc pomiarow

Algorytm kalibrac;ji

Typowe pojazdy ciezarowe majqg stata
wartosc nacisku pierwszej osi
Weryfikacja pomiaréw dynamicznych i
statycznych

2131 wynikow wazenia dynamicznego i
statycznego



Procentowa roZnica pomiedzy wagy dynamizng oraz stacjonarng
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Numer wazonego pojazdu

va masy pojazdu na
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Procentowa roznica pomiedzywagy dynamiczng istacjonarng
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Numer wazonego pojazdu

Wwa nacisku osi napec




ROZBUDOWA SIECI STANOWISK DO WAZENIA - etap | 2014 r.

Mapa pomiaréw ruchu

isjace o wazenia przy drogach woj -
Istniej stanowiska d Zeni d ch wojewodzkich — 2 szt.
rojektowane w ramach RPO lokalizacje stanowisk do wazZenia - 11 szt.

. Miejsca kontroli na drogach krajowych — 6 szt.




ROZBUDOWA SIECI STANOWISK DO WAZENIA - etap | 2014 r.

Mapa pomiarow ruchu

el

() Istniejace stanowiska do wazenia przy drogach wojewodzkich — 2 szt.
O Projektowane w ramach RPO lokalizacje stanowisk do waZenia - 11 szt.

¢Z) Miejsca kontroli na drogach krajowych — 6 szt.




ROZBUDOWA SIECI STANOWISK DO WAZENIA - etap Il pn. : ,uszczelnienie kontroli” 2014-2020

& DW 533 obr. Jezioran (brak dokumentacji) .
RPO DW 504 obr. Braniewa, DW 512 obr. Pieniezna, DW 519 m. Morag | DW 651 obr. msc. Zytkiejmy

/"{(“‘ Mapa pomiardw ruchu

Legenda:
[ Istniejace stanowiska do wazenia przy drogach wojewodzkich — 11 szt

O Proj lokalizacje isk do wazenia dla uszczelnienia obszaru
kontroli i uniemozZliwienia objazdu miejsc kontroli — 10 szt.

. Miejsca kontroli na drogach krajowych — 6 szt.




PLANOWAN SIECI STANOWISK DO WAZENIA NA DROGACH WOJEWODZKICH - rok 2020

By
/—’U«J'J Mapa pomiardw ruchu

. Istniejace stanowiska do wazenia przy drogach wojewodzkich — 21 szt.

. Miejsca kontroli na drogach krajowych — 11 szt.




5. Wnioski

e Czesc pojazdow poruszajacych sie po polskich
drogach jest przecigzona

* Procentowy udziat pojazdow przecigzonych
jest znaczacy, a ich wptyw na trwatosc
nawierzchni moze byc istotny

e Konstrukcje dréog i obiektow mostowych nie
sg projektowane i wykonywane na tak
przecigzone pojazdy



* Poruszanie sie po drogach duzej liczby
przecigzonych pojazdéw spowoduje
hiszczenie nowych lub wyremontowanych
drog oraz stwarza niebezpieczenstwo w
ruchu drogowym

e Opracowana w Polsce metoda wazenia
pojazdow w ruchu pozwala na dokfadne
oszacowanie masy catkowitej i naciskow na
oS pojazdow



W Polsce powinien by¢ wdrozony system
wazenia pojazdow w ruchu o wysokiej
doktadnosci, pozwalajgcy na wychwytywanie
pojazdow przecigzonych

* Obecnie dysponujemy technicznymi
mozliwosciami pozwalajgcymi na wdrozenie
takiego systemu



Dziekuje za uwage!




